


 

 

 

二、执行机构工作方式设定 

在控制模块面板上，有一组 DIP两位开关 SK1‐6，用来设定执行机构工

作方式。 

1、正、反动作设定：K1、K2 

●正动作：K1    OFF  ，K2      ON 

当输入信号为 4mA 时，输出轴位于最下端（此时反馈信号为 4mA）,

当输入信号为 20mA 时，输出轴位于最上端（此时反馈信号为 20mA）。该

种情况下，反馈信号与输入信号同向增减。我们将这种工作方式称为正动

作。产品出厂时按这种方式设定。 

●反动作：K1    ON，K2    OFF 

当输入信号为 4mA 时，输出轴位于最上端（此时反馈信号为 20mA）。

当输入信号 20mA 时，输出轴位于最下端（此时反馈信号为 4mA）。该种情

况下，反馈信号与输入信号反向增减。我们将这种工作方式称为反动作。 

2、控制信号类别设定：K6 

●电流控制：K6    ON 

输入方式为 4‐20mA DC（产品出厂时按这种方式设定）。 

●电压控制：K6    OFF 

输入方式为 1‐5V DC 

注：由于电压信号容易受输入线路感应信号的干扰，并且传输过程中

信号衰减较大，不宜远程控制，而电流信号不易受干扰，信号衰减小，适

宜远程控制，所以提倡用 4‐20mA DC 的电流信号控制执行机构工作。 

3、断信号工作状态设定：K3、K4、K5； 

这三只开关配合使用，用来设定执行机构的断信号工作状态，即控制

信号意外中断时，执行机构如何动作 

●全开：K4  、K5    OFF，K3    ON； 

阀位运行到全部打开位置。 

●全关：K3、K5    OFF，K4    ON； 

阀位运行到全部关闭位置。 

●保持：K3、K4    OFF，K5    ON； 

阀位保持在当前工作位置（产品出厂时按这种方式设定）。 


